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Fundamentos de controle preditivo. Funcdo objetivo e principio do horizonte deslizante.
Controle preditivo para sistemas lineares: Generalized Predictive Control (GPC), Dynamic
Matrix Control, (DMC), controle preditivo em espaco de estados. Problemas com restrigdes.
ExtensOes para o caso multivariavel. Problemas com observadores de estado. Fundamentos
de Estabilidade e Robustez. Introdugdo ao controle preditivo baseado em modelos nao
lineares.
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